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2  HISTORIE

Verze  Publikovano Autor Popis

1.15 8.1.2015 J. Melechovsky

1.1.5 13.2.2015  J. Melechovsky  Pfidano upozornéni o pouZiti nékterych vlastnosti ve strukture
DT_VEHICLE

1.1.5 30.6.2015  J. Melechovsky  Upozornéni o homogenité voz. parku ve strukture DT_VEHICLE
odebrano

1.1.5 30.6.2015  J.Melechovsky Doplnény nékteré chybéjici vlastnosti do struktury DT_VEHICLE
1.1.5 4.9.2015 J.Melechovsky Pridany nové vlastnosti do struktur DT_VEHICLE a DT_NODE
1.1.5 22.10.2015 ). Melechovsky Doplnéna vlastnost <waiting_time> do struktury DT_ROUTE_NODE
1.1.5 4.2.2016 J. Melechovsky Ptridany nové vlastnosti do struktur DT_VEHICLE a DT_NODE, pfidan
atribut "id" do struktury DT_ROUTE
1.1.6 27.5.2016 J. Melechovsky Pfidana vlastnost <node_failures> do struktury <result>
Pridan atribut "relaxed_access" do struktury DT_ROUTE_NODE
1.1.7 16.01.2018  J. Melechovsky Pfidany nové vlastnosti do struktury DT_VEHICLE
1.1.8 5.2.2020 J. Melechovsky Pfidan popis struktury DT_DRESTRICTIONS
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3 OBECNE STRUKTURY

3.1 DT _SETTINGS

<setting type=""> nastaveni vypoctu
Povolené hodnoty atributu "type":
TimeoutLimitInSeconds timeout v sekundach pro vypocet
ulohy
Vychozi hodnota: 0 (neomezeno)
resultcontents Vypocet md/nema zahrnovat

podrobny itinerar tras
BypassTimeCostlyOperations Pokud je hodnota true, algoritmus
preskoci Casové narocné iterace,
pokud jejich doba jejich béhu
prekroci ¢asovy limit
Vychozi hodnota: true
IterationTimelimit Casovy limit hlavni iterace
v sekundach pouzity pokud je
hodnota parametru
"BypassTimeCostlyOperations"
nastavena na true
Vychozi hodnota: 0 (Pouzito vnitini
nastaveni algoritmu)
IncludeVirtualRoutes Virtualni trasy (tj. trasy, které by
vyZadovaly poutziti dalSich vozidel
nad ramec definice vozového parku)
maji/nemaji byt vypsany do vysledku
Vychozi hodnota: true

3.1.1 TIMEOUTLIMITINSECONDS
Popis:
Casovy limit v sekundéch pro dobu trvéni vypoétu dlohy.

Vychozi hodnota: 0 (neomezeno)

3.1.2 RESULTCONTENTS
Popis:

Specifikace pozadavku na Udaje ve vraceném vysledku vypoctu. Pokud neni pozadovan podrobny itinerar trasy, doba
vypoctu mUzZe byt vyrazné kratsi. Vysledek potom obsahuje plan rozvozu, ale jednotlivé trasy neobsahuji binarni data
podrobného itinerare.

Vychozi hodnota: 0x0002

0x0001 pozadovan vysledek bez podrobného itinerare tras
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0x0002 pozadovan vysledek véetné podrobného itinerare tras

3.2 DT_DRESTRICTION

<route drestriction type=""
value:" ll>

Definice omezeni prlijezdnosti Useku silni¢ni sité
Povolené hodnoty atributu "type":

0

Relativni omezeni prajezdnosti.
Do atributu "value" |ze zadat
hodnoty v intervalu [0;1].
Hodnota 0 znamena nepropustny
Usek, 1 znamena Uplné propustny
usek.

Absolutni omezeni prijezdnosti.
Do atributu "value" Ize zadat
dodatecny ¢as na prijezd Useku
v minutach.

3.2.1 ROUTE_DRESTRICTION

Popis:

Souradnice mista v silni¢ni siti, ve kterém je omezena prljezdnost.

Format: PROJECTION_ID;X;Y naptiklad WGS-84; 50.073897; 14.433820

Vychozi hodnota: zadna
3.3 DT_VEHICLE

<vehicle>
<id>
<label>
<type>

<profile label>
<accepting
traffic restrictions>

povinny parametr, unikatni Id vozidla v rdmci zadani
nepovinny parametr, jméno vozidla
nepovinny parametr, typ vozidla
Povolené hodnoty:

Auto

Bus

Pedestrian

Truck

Van
Vychozi hodnota: Auto
nepovinny parametr, volitelné jméno profilu
nepovinny parametr, vozidlo respektuje/ignoruje omezeni
prijezdnosti v silni¢ni siti (viz struktura DT_DRESTRICTION)
Povolené hodnoty:

true vozidlo omezeni respektuje

false vozidlo omezeni ignoruje

Vychozi hodnota: true
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<type special>

<route_settings>
<setting type="">

</route_ settings>
<features>
<feature type="">

</features>

<speed highway>
<speed classl>
<speed class2>
<speed class3>
<speed village road>

<count>

<shift interval>

<max work time>

nepovinny parametr, specialni uréeni vozidla
Povolené hodnoty:

0x0001 taxi
0x0002 zasobovani
0x0003 slozky zachranného systému

nepovinny parametr, specifikace charakteru trasy
Specifikace charakteru trasy
Povolené hodnoty atributu "type":

Route_mode rezim vypoctu trasy
Route_directions akceptovani sméru jizdy
Route_bypass_tollrd zakaz pouziti placenych komunikaci
Route_enhanced_uturns rozsirené moznosti otaceni
Route_legislative_restrictions  omezeni dle mistni legislativy
Route_suppress_nothrougtr potlaceni neprdjezdnych Usekl
Route_suppress_localroads potla¢eni mistnich komunikaci
Route_enforce_dataspeeds poutziti nastaveni rychlosti z

datovych vrstev (dle typu vozidla)

nepovinny parametr, rozsifené nastaveni vozidla a ndkladu
rozmérové a nakladové specifikace vozidla
Povolené hodnoty atributu "type":

hazmat nebezpecny naklad
height vyska vozidla (cm)

weight hmotnost vozidla (kg)
weightperaxel = hmotnost na napravu (kg)
length délka vozidla (cm)

width Sitka vozidla (cm)
numoftrailers pocet privésu

numofaxles pocet naprav

kpralength KPRA délka (cm)
hazmatpermit  povoleni pro pfevoz nebezpeénych nakladu
specialcargo doplnujici nastaveni

nepovinny parametr, rychlost vozidla na délnici (km/h)

nepovinny parametr, rychlost vozidla na silnicich 1. tfidy (km/h)
nepovinny parametr, rychlost vozidla na silnicich 2. tfidy (km/h)
nepovinny parametr, rychlost vozidla na silnicich 3. tfidy (km/h)
nepovinny parametr, rychlost vozidla na mistnich komunikacich
(km/h)

nepovinny parametr, pocet vozidel k dispozici

Vychozi hodnota: 0 (neomezené)

nepovinny parametr, pocatek a délka pracovni doby (v aktualni verzi
podporovan jenom lokalni ¢as)

Format I1SO 8601 "YYYY-MM-DDTHH:MM/PTxHxM". MiZe byt uveden
pouze interval (PTxHxM).

Napf.: "2013-10-22T8:00:00/PT8H30M" nebo " PTSH30M"
nepovinny parametr, maximalni doba fizeni do povinné prestavky v
minutach.
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<min break time>
<initial work time>
<service_ time as break time>

<costs_ km>

<costs ride>

<idle time cost>
<cost>
<interval>

<type>

</idle time cost>
<capacities>
<capacity type="">

</capacities>
<start node id>
<finish node_ id>
<availabilities>
<availability>

<interval>

</availability>
</availabilities>
<rctags>

<attributes>
<attribute name="">

nepovinny parametr, minimalni doba pfestavky v minutdch
nepovinny parametr, vychozi doba fizeni v minutdch
nepovinny parametr, doba obsluhy mista mlzZe byt zaroven
povazovana za povinnou prestavku pokud je jeji doba trvani alespon
tak dlouha jako minimalni doba prestavky
Mozné hodnoty:
allowed
denied
Vychozi hodnota: denied
nepovinny parametr, naklady na km
Vychozi hodnota: 1.0
nepovinny parametr, fixni ndklady na jizdu
nepovinny parametr, naklady na dobu ¢ekdni u zdkaznika
povinny parametr, cena za interval ¢ekani
povinny parametr, interval v minutdch, za ktery je pocitana cena za
cekani (naptiklad 60 minut)
nepovinny parametr, zplsob pocitani ceny za ¢ekani
Povolené hodnoty parametru <type>:
0 cena se pocita jako soucet ceny za ¢ekani
v kazdém misté
1 cena se pocita jako soucet ceny za kazdy
zapocaty interval ¢ekani v kazdém misté
2 cena se pocita za celou dobu ¢ekani v celé
trase zaokrouhlenou na cely interval
nahoru
Vychozi hodnota: 0

nepovinny parametr, seznam kapacit vozidla

nepovinny parametr, ¢iselnd hodnota kapacity

atribut "type" neni povinny, slouzi k parovani s atributem "type" u
<demand...>, musi byt unikatni v ramci vozidla

povinny parametr, ID vychoziho mista
nepovinny parametr, ID navratového mista
nepovinny parametr, definice interval( dostupnosti vozidla

povinny parametr, interval

(v aktudlni verzi podporovan jenom lokalni ¢as)
Format ISO 8601: "YYYY-MM-DDTHH:MM/PTxHxM"
Napft.: "2013-10-22T13:00:00/PT1H30M"

nepovinny parametr, fetézec znak( obsahujici vlastnosti vozidla,
oddélené strednikem (Napf.: "3P1 3602;jerab")
nepovinny parametr
nastaveni vozidla
Povolené hodnoty atributu "name":
priority priorita pouziti vozidla v feSeni
priority_weight vaha priority pouZiti vozidla
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accelerator

zpomaleni nebo zrychleni vozidla

</attributes>
<max_ number reloads> nepovinny parametr,
maximalni pocet nakladek v depotu béhem pracovni doby
Vychozi hodnota: 0 (neomezené)
<distance limits> nepovinny parametr
<limit type=""> Limit vzdalenosti v kilometrech

Vychozi hodnota: neni

Povolené hodnoty atributu "type":

arc Limit vzdalenosti kazdé hray pouzité v
trase vozidla
route Limit celkové vzdalenosti trasy vozidla
</distance limits>
<balance groups> nepovinny parametr
<group type=""> Kritérium pro vyvéZeni tras vozidel se shodnou definici <group>

Celociselny identifikdtor skupiny pro vyvazeni tras tak, aby rozdily
hodnot daného kritéria mezi trasami byly minimalni
Povolené hodnoty atributu "type":

stops
time
distance

</balance groups>

</vehicle>

Trasy jsou vyvazeny podle poctu
obslouzenych mist

Trasy jsou vyvazeny podle ¢asu

Trasy jsou vyvazeny podle vzdalenosti

3.3.1 ROUTE_SETTINGS

13.3.1.1 ROUTE_MODE
Popis:
Nastaveni kritéria pro vypocet trasy.
Vychozi hodnota: fastest
Povolené hodnoty:

fastest nejrychlejsi trasa
shortest nejkratsi trasa

3.3.1.2 ROUTE_DIRECTIONS

Popis:

Vynuti dodrzovani sméru pfi prijezdu jednosmérnych komunikaci.

Vychozi hodnota: true
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true
false

53.3.1.3 ROUTE_BYPASS_TOLLRD
Popis:
Vynuti objizdéni placenych usek.
Vychozi hodnota: false

true
false

3.3.1.4 ROUTE_ENHANCED_UTURNS

Popis:

Umozni rozsifrené moznosti otaceni. Pokud je "true", vozidlo se miZe vracet po jiz navstivenych Usecich.

Vychozi hodnota: false

true
false

%3.3.1.5 ROUTE_LEGISLATIVE_RESTRICTIONS
Popis:
Vynuti omezeni dle mistni legislativy.
Vychozi hodnota: false

true
false

3.3.1.6 ROUTE_SUPPRESS_NOTHROUGTR
Popis:
Umozni pouZiti neprijezdnych Gsekd.
Vychozi hodnota: false

true
false

3.3.1.7 ROUTE_SUPPRESS_LOCALROADS
Popis:
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Umozni pouziti mistnich komunikaci.
Vychozi hodnota: false

true
false

3.3.1.8 ROUTE_ENFORCE_DATASPEEDS
Popis:
Upravuje poutziti rychlosti pro vypocet tras danych profilem vozidla nebo daty.
Vychozi hodnota: false
true pro vypocty tras se pouziji interni rychlosti, které jsou definované pro jednotlivé staty

false pro vypocty tras se pouziji rychlosti definované v DT_VEHICLE (<speed_... >), pro neuvedené rychlosti jsou
pouzity prednastavené hodnoty ze zdkladniho profilu vozidla

3.3.2 FEATURES

133.2.1 HAZMAT
Upozornéni: Jedna se o bitovou masku

0x0001 vybusniny

0x0002 plyn

0x0004 hotlaviny

0x0008 hotlavé a samozapalné pevné latky
0x0010 organické latky

0x0020 jedy

0x0040 radioaktivni latky

0x0080 Ziraviny

0x0100 jiné

0x0200 jedovaté plyny

0x0400 latky ohrozujici kvalitu vody
0x0800 vybusniny a hotlaviny

53.3.2.2 HAZMATPERMIT
Upozornéni: Jedna se o bitovou masku

0x0001 vybusniny

0x0002 plyn

0x0004 hotlaviny

0x0008 hotlavé a samozapalné pevné latky
0x0010 organické latky

0x0020 jedy

0x0040 radioaktivni latky
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0x0080 Ziraviny
0x0100 jiné
0x0200 jedovaté plyny

13.3.2.3  SPECIALCARGO
Upozornéni: Jedna se o bitovou masku

0x0001 chladici vz
0x0002 preprava vozidel
0x0004 zbozi podléhajici rychlé zkaze

3.3.3 ATTRIBUTES

13.3.3.1  PRIORITY
Popis:
Priorita pouziti vozidla v FeSeni. Pomoci priority |ze nastavit, zda vozidlo smi/nesmi byt pouZito v Feseni.
Vychozi hodnota: 1.0

1.0 vozidlo mlzZe byt pouZito v feseni
0.0 vozidlo nesmi byt pouZito v reseni

3.3.3.2 PRIORITY_WEIGHT
Popis:

Vaha priority pouziti vozidla v feSeni. Pfednostné jsou pouzita vozidla s vyssi vdhou priority, pokud je zdroven jejich
hodnota atributu "PRIORITY" rovna 1.0.

Vychozi hodnota: 1.0

1.5 nejvyssi vaha priority
1.0 stfedni vdha priority
0.5 nizkd vaha priority

13.3.3.3  ACCELERATOR
Popis:
Nastaveni koeficientu, kterym se nasobi rychlosti definované v DT_VEHICLE (<speed_... >).

Vychozi hodnota: 1.0

>1.0 rychlejsi vozidlo
1.0 standardni nastaveni rychlosti
<1.0 pomalejsi vozidlo
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Poznamka: Doporucujeme hodnoty z intervalu [0.8;1.2].

3.4 DT_NODE

<node>
<id>
<label>
<position>

<sdblabel>

<country>

<zip>

<region>

<county>

<city>

<street>

<house number>

<attributes>
<attribute name="">

</attributes>

<time_ windows>
<time_ window>

<interval>

<service_ time>

</time window>
</time windows>
<demands>
<demand>
<capacity type="">

</demand>
</demands>
<handling times>

<handling time type="">

povinny parametr, unikatni ID nodu (v ramci zadani)
nepovinny parametr, jméno mista

povinny parametr, soufadnice bodu ve formatu
<position>PROJECTION_ID;LONGITUDE;LATTITUDE</position>
Napf.: "<position>WGS-84; 50.073897; 14.433820</position>"
nepovinny parametr, zdznam sdb

nepovinny parametr, zemé (v aktualni verzi neni podporovan)
nepovinny parametr, zip

nepovinny parametr, kraj (v aktualni verzi neni podporovan)
nepovinny parametr, okres

nepovinny parametr, obec

nepovinny parametr, ulice

nepovinny parametr, ¢islo domu

povinny parametr

Povolené hodnoty atributu "name":

type typ mista

fixed_vehicle_id vazba ke konkrétnimu vozidlu

fixed_order pevné stanovené poradi v posloupnosti
mist

priority priorita obsluhy mista

priority_weight vaha priority obsluhy mista

nepovinny parametr, ¢asova okna mista

povinny parametr, definice asového okna, ve kterém je mozno dané
misto obslouzit

povinny parametr, interval (v aktudlni verzi podporovany jen lokalni ¢as)
Format I1SO 8601: "YYYY-MM-DDTHH:MM/PTxHxM"

Napf.: "2013-10-22T13:00:00/PT1H30M"

nepovinny parametr, ¢as potfebny pro obslouzeni mista v konkrétnim
Casovém okné (minuty)

nepovinny parametr, seznam pozadavk

povinny parametr, ¢iselnd hodnota pozadavku pro kapacitu
atribut "type" neni povinny, slouzi k parovani s atributem "type" u
vehicle capacity, musi byt unikatni v ramci demands

nepovinny parametr, doba potiebna k manipulaci urcitého mnozstvi, ma
vyznam v pouziti spole¢né s parametrem demands
povinny parametr, definice doby manipulace,
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atribut "type" neni povinny, slouzi k parovani s atributem "type" u
demands, musi byt unikatni v rdmci handling_times

<time> povinny parametr, doba manipulace (minuty)
<units> povinny parametr, pocet jednotek, ke kterym se vaze doba manipulace
Ptiklad:

<time>30</time>
<units>100</units>
Manipulace se 100 jednotkami trva 30 minut.
</handling_ time>
</handling times>

<rctags> nepovinny parametr, seznam inkluzivnich a exkluzivnich tagl mista
<inclusive> nepovinny parametr, retézec znakd obsahujici vyZzadované vlastnosti
oddélené stfrednikem (Napf.: "jefab; Lada")
<exclusive> nepovinny parametr, retézec znakd obsahujici zakdzané vlastnosti
oddélené stfednikem
</rctags>
<custom note> nepovinny parametr, libovolna dopliujici informace k mistu
</node>

3.4.1 ATTRIBUTES

13.4.1.1 TYPE
Upozornéni: Musi byt vZdy uveden.
Popis:

Nastavi typ mista podle jeho funkce. V aktudlni verzi jsou podporovana pouze mista s funkci distribuce (skladu) a mista
vyzadujici obsluhu (zdkaznik).

Vychozi hodnota: service

depot distribu¢ni misto
service misto vyZadujici obsluhu

3.4.1.2 FIXED_VEHICLE_ID
Popis:

Uvedeno pouze, pokud je misto pevné pfifazeno ke konkrétnimu id vozidla. V feSeni bude misto obslouzeno
uvedenym vozidlem.

Poznamka: V aktualni verzi je tento atribut platny pouze pokud je u vSech mist typu "service" uveden atribut
"fixed_vehicle_id" a zaroven atribut "fixed_order".

Vychozi hodnota: neni

vehicle_id:vehicle_order dvojice identifikatord linkujici vozidlo s mistem. Nap¥. "0:0"
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3.4.1.3 FIXED_ORDER
Popis:
Pofadi mista v trase vozidla, se kterym je misto svdzdno pomoci <attribute name= "fixed_vehicle_id">.

Poznamka: V aktualni verzi je tento atribut platny pouze pokud je u vSech mist typu "service" uveden atribut
"fixed_vehicle_id" a zdroven atribut "fixed_order".

Vychozi hodnota: neni

celé ¢islo  poradi v sadé fixovanych mist

3.4.1.4 PRIORITY
Popis:
Priorita obsluhy mista v feSeni. Pomoci priority lze nastavit, zda misto ma/nema byt obslouzeno.
Vychozi hodnota: 1.0

1.0 misto musi byt obslouzeno
0.0 misto nesmi byt obslouzeno

3.4.1.5 PRIORITY_WEIGHT
Popis:

Vaha priority obsluhy mista v feseni. Pokud vozovy park neni dostatecny pro obsluhu vSech mist s hodnotou atributu
"priority" rovnou 1.0, jsou pfednostné obslouzena mista s vys$si vahou priority.

Vychozi hodnota: 1.0

2.0 nejvyssi vaha priority
1.0 normalni védha priority

3.5 DT_ROUTE_NODE

<node> vzdy uveden, minimalni pocet vyskytl 2
<node_id> vzdy uveden, identifikator mista
<arrival> vidy uveden, ¢asovy Udaj o ptijezdu do mista

(v aktualni verzi je podporovan jenom lokalni ¢as)

format 1SO 8601: "YYYY-MM-DDTHH:MM"
<departure> vidy uveden, ¢asovy Udaj o vyjezdu z mista

(v aktualni verzi je podporovan jenom lokalni ¢as)

format vychadza z 1ISO 8601: "YYYY-MM-DDTHH:MM"
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<latest departure>

<waiting time>

<depot distance>
<time window_ index>

<service time>
<loads>
<load type="">

</loads>
<unloads>
<unload type="">

</unloads>
<breaks>
<break>
<interval>

<during_ service>

</break>
</breaks>
<attributes>
<attribute name="">

vzdy uveden, ¢asovy Udaj o nejpozdéjsim prfipustném odjezdu z mista (v
aktudlni verzi je podporovan jenom lokalni ¢as)

format vychadza z 1ISO 8601: "YYYY-MM-DDTHH:MM"

uveden, pokud je nenulovd doba ¢ekani mezi casem prijezdu a za¢atkem
casového okna (minuty)

vzdy uveden, kumulativni vzdalenost od mista vyjezdu (m)

uveden v pripadé prolnuti ¢asového okna s Casem pfijezdu, index pouzitého
¢asového okna

uveden v pripadé vyZzadovaného casu pro obsluhu (minuty)

uveden v pfipadé existence pozadavk(, seznam naloZzeného mnozstvi
¢iselnd hodnota naloZzeného mnoZstvi

atribut "type" neni povinny, slouzi k parovani s atributem "type" u vehicle
capacity, musi byt unikatni v ramci loads

uveden v pripadé existence pozadavkd, seznam vyloZzeného mnozstvi
¢iselna hodnota vylozeného mnozstvi

atribut "type" neni povinny, slouzi k parovani s atributem "type" u vehicle
capacity, musi byt unikatni v ramci unloads

uveden v pripadé existence spocitanych prestavek

vidy uveden, interval prestavky

(v aktudlni verzi podporovan jenom lokalni ¢as)

format 1SO 8601: "YYYY-MM-DDTHH:MM/PTxHxM", Napf.: "2013-10-
22T13:00:00/PT1H30M"

uveden v pripadé pldnované prestavky béhem obsluhy mista, obsahuje id
mista

uveden v pripadé potieby rozsifujicich informaci o misté
Povolené hodnoty atributu "name":

relaxed obecna informace o uvolnéni nékterych
podminek

relaxed_twfrom uvolnéni podminky za¢atku ¢asového okna

relaxed_twto uvolnéni podminky konce ¢asového okna

relaxed_incltags uvolnéni podminky inkluzivnich tagl mista

relaxed_excltags uvolnéni podminky exkluzivnich tag

relaxed_demand_dim1 uvolnéni podminky poZadovaného mnozstvi
1

relaxed_demand_dim2 uvolnéni podminky pozadovaného mnozstvi
2

relaxed_demand_dim3 uvolnéni podminky pozadovaného mnozstvi
3

relaxed_demand_dim4 uvolnéni podminky pozadovaného mnozstvi
4
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relaxed_demand_dim_other
relaxed_access

</attributes>
</node>

uvolnéni pozadovaného mnozstvi

nedefinovaného typu

uvolnéni omezeni profilu vozidla pro

obsluhu mista

3.5.1 ATTRIBUTES

13.5.1.1 RELAXED
Popis:
Informace o uvolnéni nékteré z podminek ulohy.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovdna

53.5.1.2 RELAXED_TWFROM
Popis:
Informace o uvolnéni podminky zacatku ¢asového okna.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovdna

13.5.1.3  RELAXED_TWTO
Popis:
Informace o uvolnéni podminky konce ¢asového okna.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovana

53.5.1.4 RELAXED_INCLTAGS
Popis:
Informace o uvolnéni podminky inkluzivnich tagt.

Vychozi hodnota: false
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true podminka uvolnéna
false podminka zachovdna

53.5.1.5 RELAXED_EXCLTAGS
Popis:
Informace o uvolnéni podminky exkluzivnich tagu.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovdna

3.5.1.6 RELAXED_DEMAND_DIM1
Popis:
Informace o uvolnéni podminky poZzadovaného mnoizstvi typu 1.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovana

3.5.1.7 RELAXED_DEMAND_DIM2
Popis:
Informace o uvolnéni podminky poZzadovaného mnozstvi typu 2.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovana

3.5.1.8 RELAXED_DEMAND_DIM3
Popis:
Informace o uvolnéni podminky poZzadovaného mnozstvi typu 3.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovdna

3.5.1.9 RELAXED_DEMAND_DIM4
Popis:

Copyright © Position s.r.o., ICO: 26422816, DIC: CZ26422816

Davérné



Position s.r.o.
Londynska 665/45, 120 00 Praha 2
http://www.position.cz

A
POSITION »
4

Informace o uvolnéni podminky poZzadovaného mnozstvi 4.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovana

%35.110 RELAXED_DEMAND_DIM_OTHER
Popis:
Informace o uvolnéni podminky poZzadovaného mnozstvi nespecifikovaného typu.
Vychozi hodnota: false

true podminka uvolnéna
false podminka zachovdna

535.L11 RELAXED_ACCESS
Popis:
Informace o uvolnéni omezeni profilu vozidla pro obsluhu mista.
Vychozi hodnota: false

true omezeni profilu vozidla uvolnéno
false omezeni profilu vozidla zachovédno

3.6 DT_ROUTE

<route id=""> atribut "id" vidy uveden, identifikator trasy v ramci vysledku

<vehicle_ id>
<vehicle order>
<cost>

<time>

<length>
<routeloads>

<load type="">

</routeloads>
<nodes>
DT ROUTE_NODE
</nodes>
<route_ attributes>
<attribute name="">

vzdy uveden, identifikator vozidla

vzdy uveden, poradi vozidla

vzdy uveden, naklady trasy vozidla

vzdy uveden, celkovy ¢as trasy (minuty)

vzdy uveden, celkova délka trasy (m)

uveden v pfipadé existence pozadavkd, celkové pfepravené mnozstvi
pro trasu

Ciselnd hodnota naloZzeného mnozstvi

atribut "type" neni povinny, slouzi k parovani s atributem "type" u
vehicle capacity, musi byt unikatni v ramci loads

vidy uveden
struktura DT_ROUTE_NODE

uveden v pripadé potreby rozsifujicich informaci o trase
Povolené hodnoty atributu "name":
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vehicle_flags dopliujici charakteristika pouziti vozidla
v feSeni
</route_ attributes>
</route>

3.6.1 ROUTE_ATTRIBUTES

3.6.1.1 VEHICLE_FLAGS
Popis:

Dopliujici informace o pouzitém vozidle v feseni. V aktualni verzi je uveden pouze v pfipadé, Ze trasa je obslouzena
virtudlnim vozidlem, tzn. k jejimu obslouZeni je nutné navysit pocet disponibilnich vozidel daného typu.

Vychozi hodnota: 0

0 zadna dopliujici informace
0x0001 virtudlni vozidlo

Copyright © Position s.r.o., ICO: 26422816, DIC: CZ26422816 DuUvérné



A
POSITION »
4

Position s.r.o.
Londynska 665/45, 120 00 Praha 2
http://www.position.cz

4 FORMAT RML VERZE 1.1

<rml version="1.1">

<params> povinna ¢ast, zadani ulohy Road Control
<settings> nepovinny parametr, obecné nastaveni
DT SETTINGS struktura DT_SETTINGS
</settings>

<route_ drestrictions>
DT DRESTRICTIONS
</route drestrictions>

<vehicles>
DT VEHICLE
</vehicles>
<nodes>
DT NODE
</nodes>
</params>
<result>
<totalcost>
<totallength>
<totalloads>
<load type="">

</totalloads>
<node_ failures>

<failure nodeid="">

</node_failures>
<routes>
DT ROUTE
</routes>
</result>
</rml>

nepovinny parametr, definice omezeni prijezdnosti Usek silni¢ni sité
struktura DT_DRESTRICTION

povinny parametr, definice vozového parku
struktura DT_VEHICLE

povinny parametr, definice mist
struktura DT_NODE

vidy uveden, celkové naklady reseni

vidy uveden, soucet délek vSech tras (m)

uveden v pfipadé existence pozadavk, celkové prepravené mnozstvi
Ciselnd hodnota nalozeného mnozZstvi

atribut "type" neni povinny, slouzi k parovani s atributem "type" u
vehicle capacity, musi byt unikatni v rdmci totalloads

nepovinny parametr, seznam mist, kterd nemohla byt obslouzena
Dlvod, pro ktery nebylo misto obslouzeno. Atribut "nodeid" je
povinny a oznacuje identifikator mista.
Povolené hodnoty:
0 Zadna chyba
1 misto nemohlo byt zpracovano pfi vypoctu matice vzdalenosti z
dlvodu omezeni profilu vozidla
2 misto bylo vyfazeno z feSeni optimaliza¢nim algoritmem z
davodu pfilis omezujiciho nastaveni pracovni doby vozidla
3 misto bylo vyrazeno pfi vysledném vypoctu trasy z divodu
omezeni profilu vozidla
4  misto je obslouzeno virtudlnim vozidlem

vzdy uveden, seznam tras
struktura DT_ROUTE
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5 PRIKLADY

5.1 PRIKLAD 1 — ZADANI RML PRO ROADCONTROL

<rml version="1.1">

<params>
<settings>
</settings>
<vehicles>
<vehicle>
<id>0</id>
<label>Vozidlo 1</label>
<profile label>Auto</profile label>
<route settings>
<setting type="Route enforce dataspeeds">false</setting>
</route settings>
<features>
</features>
<speed highway>114</speed highway>
<speed classl>76</speed classl>
<speed class2>55</speed class2>
<speed class3>41</speed class3>
<speed village road>25</speed village road>
<shift interval>PT12H</shift interval>
<max_ work time>270</max work time>
<min break time>45</min break time>
<service time as break time>denied</service time as break time>
<costs km>2.000000000</costs_km>
<costs ride>250.000000000</costs_ride>
<idle time cost>
<cost>100.000000000</cost>
<interval>60</interval>
<type>0</type>
</idle time cost>
<capacities>
<capacity type="kg">800.000000</capacity>
<capacity type="m3">100.000000</capacity>
<capacity type="pcs">1000.000000</capacity>
<capacity type="1">12000.000000</capacity>
</capacities>
<start node id>0</start node id>
<rctags>Vozidlo 1</rctags>
<attributes>
<attribute name="priority">1.000000000</attribute>
<attribute name="priority weight">1.000000000</attribute>
<attribute name="accelerator">1.150000000</attribute>
</attributes>
</vehicle>
</vehicles>
<nodes>
<node>
<id>0</id>

<label>Depotl</label>
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<sdblabel>CZ, Praha 7, Tusarova 1439/12</sdblabel>
<position>Gauss Pas3;5552446.65;3460446.22</position>
<attributes>
<attribute name="type">depot</attribute>
<attribute name="priority">1.000000000</attribute>
</attributes>
<time windows>
<time window>
<interval>T08:00/PT10H</interval>
<service time>0</service time>
</time_ window>
</time windows>
<demands>
</demands>

</node>
<node>

<id>1</id>
<label>Z&kaznikl</label>
<sdblabel>CZ, Nymburk, Purkyiiova 1131/15</sdblabel>
<position>Gauss Pas3;5561590.65;3502610.22</position>
<attributes>
<attribute name="type">service</attribute>
<attribute name="priority">1.000000000</attribute>
<attribute name="priority weight">2.000000000</attribute>
</attributes>
<time_ windows>
<time window>
<interval>T08:00/PT3H</interval>
<service time>15</service time>
</time_ window>
<time_ window>
<interval>T14:30/PT1H45M</interval>
<service time>30</service time>
</time_ window>
</time_windows>
<demands>
<demand>
<capacity type="kg">100.000000</capacity>
<capacity type="m3">100.000000</capacity>
<capacity type="pcs">100.000000</capacity>
<capacity type="1">100.000000</capacity>
</demand>
</demands>
<handling times>
<handling time type="kg">
<time>15</time>
<units>1000</units>
</handling time>
<handling time type="m3">
<time>5</time>
<units>1</units>
</handling time>
</handling times>
<rctags>
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<exclusive>Vozidlo 2</exclusive>
</rctags>
<custom note>moje poznamka</custom note>
</node>
</nodes>
</params>
<result>
<totalcost>355.364200000</totalcost>
<totallength>52682</totallength>
<totalloads>
<load type="kg">100.000000</1load>
<load type="m3">100.000000</load>
<load type="pcs">100.000000</load>
<load type="1">100.000000</load>
</totalloads>
<routes>
<route>
<vehicle id>0</vehicle id>
<vehicle order>1</vehicle order>
<cost>355.3642</cost>
<time>43</time>
<length>52682</length>
<routeloads>
<load type="kg">100.000000</load>
<load type="m3">100.000000</load>
<load type="pcs">100.000000</1load>
<load type="1">100.000000</load>
</routeloads>
<nodes>
<node>
<node_ id>0</node id>
<arrival>T08:00</arrival>
<departure>T08:00</departure>
<latest departure>T15:31</latest departure>
<depot distance>0</depot distance>
<time window_ index>0</time window index>
<loads>
<load type="kg">100.000000</load>
<load type="m3">100.000000</load>
<load type="pcs">100.000000</load>
<load type="1">100.000000</load>
</loads>
</node>
<node>
<node_ id>1</node id>
<arrival>T08:43</arrival>
<departure>T08:58</departure>
<latest departure>T16:30</latest departure>
<depot distance>52682</depot distance>
<service time>15</service time>
<time window_ index>0</time window index>
<loads>
<load type="kg">100.000000</load>
<load type="m3">100.000000</load>
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<load type="pcs">100.000000</1load>
<load type="1">100.000000</load>
</loads>
</node>
</nodes>
</route>
</routes>
</result>
</rml>
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